Вопросы для подготовки:
1	Взаимосвязь характеристик антенн и систем радиосвязи, радиолокации и радиомониторинга.
2	Области применения антенн с использованием адаптивной динамической технологии обработки сигналов
3	Структурная схема антенны с адаптивной динамической технологией обработки сигналов.
4	Основные параметры, показатели (целевые функции) и критерии эффективности применения антенн с адаптивной динамической технологией обработки сигналов.
5	При использовании адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системах радиосвязи достигается: а) повышение отношения сигнал/шум; б) минимум дисперсии шума; в) минимум средней квадратической погрешности восстановления сигнала.
6	Модель узкополосного сигнала. Виды модуляции.
7	Модель белого гауссовского шума. Спектральная плотность мощности белого гауссовского шума.
8	Модель принимаемого сигнала в каналах антенной решетки.
9	Записать алгебраическую, тригонометрическую и экспоненциальную форму гармонического сигнала с заданной амплитудой, частотой и начальной фазой сигнала.
10	Понятие и общая характеристика методов обработки узкополосных сигналов с использованием адаптивной динамической технологии обработки сигналов.
11	Корреляционная функция бесконечного во времени гармонического сигнала.
12	Корреляционная функция белого гауссовского шума.
13	Найти корреляционную функцию бесконечных гармонических сигналов с заданными амплитудами, частотами и начальными фазами.
14	Взаимосвязь параметров гармонического сигнала и его автокорреляционной функции.
15	Взаимосвязь параметров импульсного радиосигнала и его автокорреляционной функции.
16	Построить корреляционную матрицу гармонического сигнала для трехэлементной антенной решетки.
17	Построить обратную корреляционную матрицу гармонического сигнала для двухэлементной антенной решетки.
18	Итерационные алгоритмы в адаптивной динамической технологии обработки сигналов.
19	Прямые алгоритмы в адаптивной динамической технологии обработки сигналов.
20	Реализация градиентных алгоритмовпри адаптивной динамической технологии обработки сигналов.
21	В градиентных алгоритмах адаптивной динамической технологии обработки сигналов используется: а) градиент целевой функции; б) градиент критерия эффективности; в) градиент управляющего вектора.
22	Модель процесса формирования градиента целевой функции по критерию максимума отношения сигнал/шум.
23	Модель процесса формирования градиента целевой функции по критерию минимума среднего квадратического отклонения.
24	Записать градиент целевой функции по критерию максимума отношения сигнал/шум двухэлементной антенной решетки с заданными параметрами принимаемых сигналов.
25	Записать градиент целевой функции по критерию минимума среднего квадратического отклонениядвухэлементной антенной решетки с заданными параметрами принимаемых сигналов.
26	Модель процесса формирования обратной корреляционной матрицы сигналов.
27	Влияние длительности выборки принимаемого сигнала на точность формирования обратной корреляционной матрицы сигналов.
28	Влияние принимаемого полезного сигнала на точность формирования обратной корреляционной матрицы помех.
29	Записать обратную корреляционную матрицу для двухэлементной антенной решетки с заданными параметрами принимаемых сигналов.
30	Модель процесса обработки сигналов в антенне системы радиосвязи на основе применения адаптивной динамической технологии обработки сигналов.
31	Эффективность применения адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системе радиосвязи.
32	Повышение эффективности адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системах радиосвязи в зависимости от мощности действующих помеховых сигналов и числа каналов управления.
33	Рассчитать повышение эффективности двухэлементной антенны системы радиосвязи с изотропными излучателями при адаптивной динамической технологии обработки полезного и помехового сигналов с заданными параметрами.
34	Влияние ошибок формирование управляющего вектора на эффективность адаптивной динамической технологии обработки сигналов в антеннах систем радиосвязи.
35	Влияние прохождения полезного сигнала в каналы устройства формирования корреляционной матрицы на эффективность адаптивной динамической технологии обработки сигналов в антеннах систем радиосвязи.
36	Построить зависимость эффективности двухэлементной антенной решетки системы радиосвязи в зависимости от погрешности формирования управляющего вектора при адаптивной динамической технологии обработки полезного и помехового сигнала с заданными параметрами.
37	Построить зависимость эффективности двухэлементной антенной решетки системы радиосвязи в зависимости от длительности выборки принимаемого сигнала.
38	Взаимосвязь ширины пеленгационного рельефа и разрешающей способности систем радиолокации и радиомониторинга.
39	Ширина пеленгационного рельефа двухэлементной антенны при использовании алгоритма Кейпона.
40	Ширина пеленгационного рельефа двухэлементной антенны при использовании алгоритма MUSIC.
41	Сравнение разрешающей способности радиолокационной системы при использовании классического алгоритма и алгоритма Кейпона в антенной решетке.
42	Адаптивная динамическая технология обработки двух сигналов с использованием алгоритма Кейпона.
43	Адаптивная динамическая технология обработки двух сигналов с использованием алгоритма MUSIC.
44	Построить зависимость ширины пеленгационного рельефа от числа каналов управления при адаптивной динамической технологии обработки сигнала на основе алгоритма Кейпона.
45	Построить зависимость ширины пеленгационного рельефа от числа каналов управления при адаптивной динамической технологии обработки сигнала на основе алгоритма MUSIC.
46	Эффективность применения адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системах радиолокации и радиомониторинга.
47	Построить зависимость повышения эффективности адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системах радиолокации и радиомониторинга от числа каналов управления антенной решетки для алгоритма Кейпона.
48	Построить зависимость повышения эффективности адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системах радиолокации и радиомониторинга от числа каналов управления антенной решетки для алгоритма MUSIC.
49	Построить зависимость повышения эффективности адаптивной динамической технологии обработки сигналов в системах радиолокации и радиомониторинга от межэлементного расстояния в антенной решетке для алгоритмов Кейпона и MUSIC.
50	Влияние ошибок формирования управляющего вектора на эффективность адаптивной динамической технологии обработки сигналов для алгоритма Кейпона.
51	Влияние ошибок формирования управляющего вектора на эффективность адаптивной динамической технологии обработки сигналов для алгоритма MUSIC.
52	Определить межэлементное расстояние появления дифракционного максимума в антенной решетке для алгоритма Кейпона.
53	Определить межэлементное расстояние появления дифракционного максимума в антенной решетке для алгоритма MUSIC.
